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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第１部門第２区分
【発行日】令和2年5月14日(2020.5.14)

【公表番号】特表2019-523658(P2019-523658A)
【公表日】令和1年8月29日(2019.8.29)
【年通号数】公開・登録公報2019-035
【出願番号】特願2018-555658(P2018-555658)
【国際特許分類】
   Ａ６１Ｂ  17/34     (2006.01)
   Ｇ０２Ｂ  23/24     (2006.01)
   Ａ６１Ｂ   1/01     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ａ６１Ｂ   17/34     　　　　
   Ｇ０２Ｂ   23/24     　　　Ａ
   Ａ６１Ｂ    1/01     　　　　

【手続補正書】
【提出日】令和2年4月6日(2020.4.6)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　中心チャネルを画定し、かつ、対象の体内に挿入するため適合および構成された遠位端
を有する、中心シリンダーと；
　トロカールの遠位端の近傍で該中心シリンダー内に位置する1つまたは複数の気体アウ
トレットと；
　該1つまたは複数の気体アウトレットの近位側で該中心シリンダー内に位置する1つまた
は複数の液体アウトレットであって、該トロカールの該中心チャネル内の完全伸展位置か
ら該1つまたは複数の液体アウトレットの近傍の位置まで内視鏡が引き戻されると液体を
吐出するよう適合および構成されている、1つまたは複数の液体アウトレットと
を備え、
　該1つまたは複数の気体アウトレットに近接する位置まで該内視鏡を遠位方向に進める
ことによって、該内視鏡の遠位端から液体が除去される、トロカール。
【請求項２】
　前記1つまたは複数の液体アウトレットが、前記1つまたは複数の気体アウトレットから
約1 cm～約5 cmの近位に位置決めされている、請求項1に記載のトロカール。
【請求項３】
　前記1つまたは複数の液体アウトレットが、前記トロカールの遠位端から約6 cm以内に
位置決めされている、請求項1に記載のトロカール。
【請求項４】
　前記中心シリンダーの少なくとも一部を囲んでおり、前記1つまたは複数の液体アウト
レットまで伸びている実質的に円筒形のチャネルを画定する、第一同軸シリンダー
をさらに備える、請求項1に記載のトロカール。
【請求項５】
　前記中心シリンダーと前記第一同軸シリンダーとの間に位置決めされており、前記1つ
または複数の液体アウトレットまでの狭い液体通路を画定する、ガスケット
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をさらに備える、請求項4に記載のトロカール。
【請求項６】
　前記ガスケットが、前記1つまたは複数の気体アウトレットまでの狭い気体通路をさら
に画定する、請求項5に記載のトロカール。
【請求項７】
　前記第一同軸シリンダーと流体連絡している液体インレット
をさらに備える、請求項4に記載のトロカール。
【請求項８】
　前記第一同軸シリンダーの少なくとも一部を囲んでおり、前記1つまたは複数の気体ア
ウトレットまで伸びている実質的に円筒形のチャネルを画定する、第二同軸シリンダー
をさらに備える、請求項4～7のいずれか一項に記載のトロカール。
【請求項９】
　前記1つまたは複数の液体アウトレットへの前記液体のフローを制御するよう適合およ
び構成された弁
をさらに備える、請求項1に記載のトロカール。
【請求項１０】
　前記弁が電気機械式に駆動される弁である、請求項9に記載のトロカール。
【請求項１１】
　前記弁が空気式に駆動される弁である、請求項9に記載のトロカール。
【請求項１２】
　前記1つまたは複数の液体アウトレットの近傍に前記内視鏡の遠位端があるのを検出す
るよう適合および構成されている、センサー
をさらに備える、請求項1に記載のトロカール。
【請求項１３】
　前記センサーが、前記1つまたは複数の液体アウトレットへの前記液体のフローを制御
するため直接的または間接的に通信するよう適合および構成されている、請求項12に記載
のトロカール。
【請求項１４】
　前記センサーが、機械式センサー、磁気式センサー、磁気リードスイッチ、光学式セン
サー、およびホールセンサーからなる群より選択される、請求項12に記載のトロカール。
【請求項１５】
　前記センサーが、前記中心シリンダーの遠位端の近傍に位置している、請求項12に記載
のトロカール。
【請求項１６】
　前記センサーが、前記1つまたは複数の液体アウトレットの近傍に位置している、請求
項12に記載のトロカール。
【請求項１７】
　前記センサーが、前記中心シリンダーの近位端の近傍に位置している、請求項12に記載
のトロカール。
【請求項１８】
　前記センサーと通信しているコントローラであって、前記内視鏡の遠位端が前記液体ア
ウトレットの近傍にあると液体ポートから前記液体が排出されるように、該液体アウトレ
ットへのフローを制御するよう適合および構成されている、コントローラ
をさらに備える、請求項12に記載のトロカール。
【請求項１９】
　オーバーライドスイッチ
をさらに備える、請求項18に記載のトロカール。
【請求項２０】
　前記オーバーライドスイッチが内視鏡に連結されうる、請求項19に記載のトロカール。
【請求項２１】
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　前記コントローラが前記オーバーライドスイッチと通信しており、かつ、さらに、該オ
ーバーライドスイッチが駆動されると前記液体ポートから液体が排出されるように前記液
体アウトレットへのフローを制御するよう適合および構成されている、請求項19に記載の
トロカール。
【請求項２２】
　前記1つまたは複数の液体アウトレットへの前記液体のフローを制御するため直接的ま
たは間接的に通信するよう適合および構成されている手動スイッチ
をさらに備える、請求項1に記載のトロカール。
【請求項２３】
　前記手動スイッチが前記内視鏡のハンドル上に配置されている、請求項22に記載のトロ
カール。
【請求項２４】
　前記手動センサーがフットペダルを備える、請求項22に記載のトロカール。
【請求項２５】
　中心チャネルを画定し、かつ、対象の体内に挿入するため適合および構成された遠位端
を有する、中心シリンダーと；
　トロカールの遠位端の近傍で該中心シリンダー内に位置する1つまたは複数の気体アウ
トレットと；
　該1つまたは複数の気体アウトレットの近位側で該中心シリンダー内に位置する1つまた
は複数の液体アウトレットであって、該トロカールの該中心チャネル内の完全伸展位置か
ら該1つまたは複数の液体アウトレットの近傍の位置まで内視鏡が引き戻されると液体を
吐出するよう適合および構成されている、1つまたは複数の液体アウトレットと；
　該中心シリンダーの少なくとも一部を囲んでいる外部シリンダーと；
　該外部シリンダーの近位端に位置する気体インレットと；
　該外部シリンダーの近位端に位置する液体インレットと；
　該中心シリンダーと該外部シリンダーとの間に位置決めされており、
　　気体インレットと該1つまたは複数の気体アウトレットとの間の狭い気体通路、およ
び
　　液体インレットと該1つまたは複数の液体アウトレットとの間の狭い液体通路
　を画定する、ガスケットと；
　該1つまたは複数の液体アウトレットの近傍に該内視鏡の遠位端があるのを検出するよ
う適合および構成されており、該1つまたは複数の液体アウトレットへの該液体のフロー
を制御するための弁と直接的または間接的に通信するよう適合および構成されている、1
つまたは複数のセンサーと
を備えるトロカール。
【請求項２６】
　前記狭い液体通路が、前記1つまたは複数の液体アウトレットの総断面積の少なくとも1
0倍である断面積を有する、請求項25に記載のトロカール。
【請求項２７】
　前記狭い気体通路が、前記1つまたは複数の気体アウトレットの総断面積の少なくとも1
0倍である断面積を有する、請求項25に記載のトロカール。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１５
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００１５】
　本発明のこの局面はさまざまな態様を有しうる。狭い液体通路は、1つまたは複数の液
体アウトレットの総断面積の少なくとも10倍である断面積を有していてもよい。狭い気体
通路は、1つまたは複数の気体アウトレットの総断面積の少なくとも10倍である断面積を
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有していてもよい。
[本発明1001]
　中心チャネルを画定し、かつ、対象の体内に挿入するため適合および構成された遠位端
を有する、中心シリンダーと；
　トロカールの遠位端の近傍で該中心シリンダー内に位置する1つまたは複数の気体アウ
トレットと；
　該1つまたは複数の気体アウトレットの近位側で該中心シリンダー内に位置する1つまた
は複数の液体アウトレットであって、該トロカールの該中心チャネル内の完全伸展位置か
ら該1つまたは複数の液体アウトレットの近傍の位置まで内視鏡が引き戻されると液体を
吐出するよう適合および構成されている、1つまたは複数の液体アウトレットと
を備え、
　該1つまたは複数の気体アウトレットに近接する位置まで該内視鏡を遠位方向に進める
ことによって、該内視鏡の遠位端から液体が除去される、トロカール。
[本発明1002]
　前記1つまたは複数の液体アウトレットが、前記1つまたは複数の気体アウトレットから
約1 cm～約5 cmの近位に位置決めされている、本発明1001のトロカール。
[本発明1003]
　前記1つまたは複数の液体アウトレットが、前記トロカールの遠位端から約6 cm以内に
位置決めされている、本発明1001のトロカール。
[本発明1004]
　前記中心シリンダーの少なくとも一部を囲んでおり、前記1つまたは複数の液体アウト
レットまで伸びている実質的に円筒形のチャネルを画定する、第一同軸シリンダー
をさらに備える、本発明1001のトロカール。
[本発明1005]
　前記中心シリンダーと前記第一同軸シリンダーとの間に位置決めされており、前記1つ
または複数の液体アウトレットまでの狭い液体通路を画定する、ガスケット
をさらに備える、本発明1004のトロカール。
[本発明1006]
　前記ガスケットが、前記1つまたは複数の気体アウトレットまでの狭い気体通路をさら
に画定する、本発明1005のトロカール。
[本発明1007]
　前記第一同軸シリンダーと流体連絡している液体インレット
をさらに備える、本発明1004のトロカール。
[本発明1008]
　前記第一同軸シリンダーの少なくとも一部を囲んでおり、前記1つまたは複数の気体ア
ウトレットまで伸びている実質的に円筒形のチャネルを画定する、第二同軸シリンダー
をさらに備える、本発明1001のトロカール。
[本発明1009]
　前記1つまたは複数の液体アウトレットへの前記液体のフローを制御するよう適合およ
び構成された弁
をさらに備える、本発明1001のトロカール。
[本発明1010]
　前記弁が電気機械式に駆動される弁である、本発明1009のトロカール。
[本発明1011]
　前記弁が空気式に駆動される弁である、本発明1009のトロカール。
[本発明1012]
　前記1つまたは複数の液体アウトレットの近傍に前記内視鏡の遠位端があるのを検出す
るよう適合および構成されている、センサー
をさらに備える、本発明1001のトロカール。
[本発明1013]
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　前記センサーが、前記1つまたは複数の液体アウトレットへの前記液体のフローを制御
するため直接的または間接的に通信するよう適合および構成されている、本発明1012のト
ロカール。
[本発明1014]
　前記センサーが、機械式センサー、磁気式センサー、磁気リードスイッチ、光学式セン
サー、およびホールセンサーからなる群より選択される、本発明1012のトロカール。
[本発明1015]
　前記センサーが、前記中心シリンダーの遠位端の近傍に位置している、本発明1012のト
ロカール。
[本発明1016]
　前記センサーが、前記1つまたは複数の液体アウトレットの近傍に位置している、本発
明1012のトロカール。
[本発明1017]
　前記センサーが、前記中心シリンダーの近位端の近傍に位置している、本発明1012のト
ロカール。
[本発明1018]
　前記センサーと通信しているコントローラであって、前記内視鏡の遠位端が前記液体ア
ウトレットの近傍にあると液体ポートから前記液体が排出されるように、該液体アウトレ
ットへのフローを制御するよう適合および構成されている、コントローラ
をさらに備える、本発明1012のトロカール。
[本発明1019]
　オーバーライドスイッチ
をさらに備える、本発明1018のトロカール。
[本発明1020]
　前記オーバーライドスイッチが内視鏡に連結されうる、本発明1019のトロカール。
[本発明1021]
　前記コントローラが前記オーバーライドスイッチと通信しており、かつ、さらに、該オ
ーバーライドスイッチが駆動されると前記液体ポートから液体が排出されるように前記液
体アウトレットへのフローを制御するよう適合および構成されている、本発明1019のトロ
カール。
[本発明1022]
　前記1つまたは複数の液体アウトレットへの前記液体のフローを制御するため直接的ま
たは間接的に通信するよう適合および構成されている手動スイッチ
をさらに備える、本発明1001のトロカール。
[本発明1023]
　前記手動スイッチが前記内視鏡のハンドル上に配置されている、本発明1022のトロカー
ル。
[本発明1024]
　前記手動センサーがフットペダルを備える、本発明1022のトロカール。
[本発明1025]
　中心チャネルを画定し、かつ、対象の体内に挿入するため適合および構成された遠位端
を有する、中心シリンダーと；
　トロカールの遠位端の近傍で該中心シリンダー内に位置する1つまたは複数の気体アウ
トレットと；
　該1つまたは複数の気体アウトレットの近位側で該中心シリンダー内に位置する1つまた
は複数の液体アウトレットであって、該トロカールの該中心チャネル内の完全伸展位置か
ら該1つまたは複数の液体アウトレットの近傍の位置まで内視鏡が引き戻されると液体を
吐出するよう適合および構成されている、1つまたは複数の液体アウトレットと；
　該中心シリンダーの少なくとも一部を囲んでいる外部シリンダーと；
　該外部シリンダーの近位端に位置する気体インレットと；
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　該外部シリンダーの近位端に位置する液体インレットと；
　該中心シリンダーと該外部シリンダーとの間に位置決めされており、
　　気体インレットと該1つまたは複数の気体アウトレットとの間の狭い気体通路、およ
び
　　液体インレットと該1つまたは複数の液体アウトレットとの間の狭い液体通路
　を画定する、ガスケットと；
　該1つまたは複数の液体アウトレットの近傍に該内視鏡の遠位端があるのを検出するよ
う適合および構成されており、該1つまたは複数の液体アウトレットへの該液体のフロー
を制御するための弁と直接的または間接的に通信するよう適合および構成されている、1
つまたは複数のセンサーと
を備えるトロカール。
[本発明1026]
　前記狭い液体通路が、前記1つまたは複数の液体アウトレットの総断面積の少なくとも1
0倍である断面積を有する、本発明1025のトロカール。
[本発明1027]
　前記狭い気体通路が、前記1つまたは複数の気体アウトレットの総断面積の少なくとも1
0倍である断面積を有する、本発明1025のトロカール。
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摘要(译)

本发明的一个方面是一种中心圆柱体，该中心圆柱体限定了中心通道并
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排出液体。 已经完成了。 通过将内窥镜向远侧推进到靠近一个或多个气
体出口的位置，将液体从内窥镜的远端去除。
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